(@) PM supporter

k Manipulator

Cift Halath Pnémat

PM Supporter cift halatl manipdlatérler, endUstriyel ortamlarda ergonomik, giivenli ve verimli tasima icin
tasarlanmustir. Yik, iki bagimsiz celik halatla balans tnitesine aktarilir ve agirliksiz (weightless) ¢alisma kosulu
saglanir.

Maksimum Giivenlik - iki bagimsiz celik halat ve fren sistemleri
Agirliksiz (weightless) Calisma - Operatér icin neredeyse sifir efor
Hassas Konumlandirma - Mafsalli ¢ift kol ile her yénde kontrol
Akma (Drift) Kontrolii - Ozel frenler ile giivenli kullanim

Montaj Esnekligi - Zemin, tavan veya rayli sistem

Tutucu Segenekleri - Standart kanca veya 6zel gripper ¢oztmleri

Kuru, filtre edilmis (40um) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile ¢aligir.
60 kg maksimum tasima kapasitesi, 3.000 mm maksimum yaricap, 1.600 mm dikey hareket.
Her déngt basina 10-50 NI hava tiiketimi.



Montaj Sekilleri

Supporter Yere Montaj

Supporter Tavan Arabali

Tasima Kapasitesi / kg

Moax. Yarigap / mm Rmax
Min. Yarigap / mm Rmin
Dikey Hareket / mm H

Min. Tasima Ytiksekligi / mm *h
Max. Manipulator Yuksekligi / mm *Hmaox
Mox. Tavana Montaj Yuksekligi / mm  *Hf
Min. Manipulotor Yiksekligi / mm *Hmin

* [saretli dlctler msteri ihtiyacina gére degisebilir.
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www.pmmanipulators.com



