@ PM Gentle

k Manipulator

Cift Halatl Pnomati

PM Gentle cift halath manipllatérler, endustriyel ortamlarda ergonomik, glivenli ve verimli tasima igin
tasarlanmustir. Yik, iki bagimsiz celik halatla balans tnitesine aktarilir ve agirliksiz (weightless) ¢alisma kosulu
saglanir.

Maksimum Giivenlik - iki bagimsiz celik halat ve fren sistemleri
Agirliksiz (weightless) Galisma - Operatdr icin neredeyse sifir efor
Hassas Konumlandirma - Mafsalli ¢ift kol ile her yénde kontrol
Akma (Drift) Kontrolii - Ozel frenler ile giivenli kullanim

Montaj Esnekligi - Zemin, tavan veya rayli sistem

Tutucu Segenekleri - Standart kanca veya 6zel gripper ¢oztmleri

Kuruy, filtre edilmis (40pum) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile caligir.
200 kg maksimum tasima kapasitesi, 4.500 mm maksimum yaricap, 2.000 mm dikey hareket.
Her dongt basina 40-120 NI hava tiiketimi.



Montaj Sekilleri

Gentle Yere Montdj

Gentle Tavan Arabali

ad
Tasima Kapasitesi / kg 200 §°200 160 120
Max. Yaricap / mm Rmax 3000 3500 4000 4500
Min. Yarigap / mm Rmin 830 970 1m0 1245
Dikey Hareket / mm H 2000 2000 2000 2000
Min. Tasima Yuksekligi / mm Eih 200 200 200 200
Max. Manipilator Yuksekligi / mm *Hmox 3570 3570 3570 3570
Max. Tavana Montaj Yiksekligi / mm — *Hf 3750 3750 3750 3750
Min. Maniptlator Yuksekligi / mm *Hmin 2930 2930 2930 2930
* [saretli dlctler msteri ihtiyacina gére degisebilir.
Ayak Tabani Olctleri (mm)
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