Urtin Data Sayfasi

PM Forceful

Pneumatic Manipulator with Rigid Arms




G PM Forceful

Pnématik Manipulator

Rijit Kollu

Forceful Pnématik Manipllatérin,
. i 450 kg tosima kapasiteli versiyonu,
vakumla cam tasiyan fikstlirle

gériintilenmektedir.

Forceful Pnématik Manipllatérleri, operator merkezli ylkleri, calisma alani iginde minimum efor ile
tasimak igin tasarlanmistir, Ylkin agirhgini dengeleyerek operatériin ylkl hizlh ve glvenli sekilde
tasimasini saglar.

Manipiilatérler, zemine veya tavana monte edilebilir. Forceful, agirliksiz bir durumda herhangi bir yénde

merkez ofset ylklerini manuel olarak islemek igin dzellikle uygun &zel kavrama araglari ile donatilmistir.
ki koldan olusan manipllatér, kol doniis ekseninde toplam iki adet frene sahiptir. Cok y&nli yapisi, her
galisma ortamina uymasini saglar.

Kuru, filtre edilmis (40pm) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile caligrr.

450 kg max. tasima kapasitesi. 4,000 mm max. yarigap. 2.450 mm dikey hareket.
140 nl/min hava tiketimi.




i 1]

Montaj Sekilleri

Forceful Yere Montaj

CPM
SER
OPM
SER

(B

E SER
P
ond E SERTECHMNIN
= SER P
G -'51 SERTECHNIF
SER i P
S servecHn
L B - ]

S sertecHn

ERHA
MUHENDISLIK

www.pmmanipulators.com



480

480

ERHA ) %
MUHENDISLIK /
www.pmmanipulators.com




