| Ergonomik,
guvenli ve efektif
tasima.




PM Manipﬁlatc’:’rleri

izce dizayn edilir.
talash, soguk sekil verme,
berinde kalite kontrol ekibi
k imal edilir.

fabrikamizda tasarim ekibim
Manipijlatérlerimiz kaynakh,

ylizey koruma islemleri berd
tiretimin her agamasmda denetlenere

miz tarafindan




ERHA Miuhendislik

ERHA MUHENDISLIK gelismekte olan tilke
sanayisini mihendislik hizmetleriyle en yeni
teknoloji yeni ekipmanlar ve 6zel dizaynlar ile
desteklemek amaciyla kurulmustur.

Gegen zaman icerisinde pnomatik elemanlar ve
pnomatik otomasyon alaninda bilgi birikimi ve
yapabilirlige ulasan firmamiz modern sanayinin
6nemli ihtiyaglarindan biri olan manipilatérin
Turkiye'de yerli Gretimine baslamustir.

Alti projesi TUBITAK tarafindan hibe destegi almis
2 projesi KOSGEB tarafindan kabul edilmis
firmamiz tim dizayn ve projelerini Solidworks
Premium Office programlarinda simdlasyon ve
testler yaparak gerceklestirmektedir. Sahip oldugu
ISO 9001 ve ISO 3834 sertifika sistemleriyle CE
standartlarinda imalat ve uygulama
gergeklestirmektedir.

ERHA MUHENDISLIK cagdas bir firmanin sahip
olmasi gereken tim ekipman sistemine sahiptir.

Urinlerimiz asadidaki Avrupa standartlarina gére
Uretilmektedir:

MAKINE DIREKTIFi 2006/42/CE,

TS EN 14238:2004+A1:2009,

TS EN ISO 12100:2010 ve TS EN ISO 4414:2010.

ERHA . .
MUHENDISLIK

Neden PM Manipiilatorleri?

1988 yilindan bugtine dizayn ve teknolojiyi gok
gesitli Gretim alanlarinda uygulayan firmamiz,
35 yili asan tecribesini ve glvenilirligini, modern
Uretimin olmazsa olmaz Grdnd olan pndmatik
manipulatore yogunlastirmistir.

PM Manipulatérleri, herhangi bir Grind
ergonomik, emniyetli ve etkili tasima olanag
saglar. Sikistirilmis hava ile galisan Grinlerimiz, 5 ila
1.850 kilogram agirlikta her tirll Grini tasiyabilir.

PM, Uretim hatlari, paketleme ve Uretim gibi
stregler igin farkl tirdeki yikleri tasima ihtiyacinin
en iyi ¢6zUmudar.

Yikleri mikemmel bir sekilde dengeleyerek,
kavrama ve tasima islemini herhangi bir yénden
neredeyse adirliksiz olarak tasimayi saglar.
Operatdr azami glvenlikte ve ergonomik
kosullarda zahmetsizce calisabilir.

Hedefimiz, otomasyon ve modern Uretim
araglarinda disa bagimli tlkemizin ihtiyact oldugu
pnomatik manipulatord, Turkiye'nin markasi haline
getirmektir ve diinya pazarinda bir Tirk markasi
olarak boy gostermektir.

Surdurilebilir, devamli, kaliteli ve gelisimi kendine
hedef koyan firmamiz; en basarili ¢ézimi
zamaninda teslimat, kurulum sonrasi servis ve
revizyonlarla misterinin yaninda, ¢6zim odakli
olacaginin s6zUnu verir.



Supporter Pnomatik Manipilatorleri, operatdor merkezli yikleri, calisma alani iginde minimum efor ile

tasimak igin tasarlanmistir. Ydkin agirigini dengeleyerek operatérin yiki hizli ve gtivenli sekilde
tasimasini saglar.

Tasinacak ylktin dengesi iki celik halatin balans Gnitesine baglanmasi ile saglanmaktadir. Manipllatorler
yere montaj, tavana montaj veya tavan arabali olmak Uzere UGg montaj sekline sahiptir. MUsterileri
ihtiyaclarina gére ya standart kanca ile ya da 6zel olarak tasarlanan tutucular ile tretilmektedir. iki koldan
olusan manipulatorin kol donme eksenlerinde toplam iki adet freni vardir.

Kuruy, filtre edilmig (40pum) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile ¢aligir.

60 kg max. tasima kapasitesi. 3.000 mm max. yaricap. 1.600 mm dikey hareket.
21 nl/min hava tiketimi.



Montaj Sekilleri

Supporter Yere Montaj

Supporter Tavan Arabali

Tasima Kapasitesi / kg

Mox. Radyis / mm Rmax

Min. Radyus / mm Rmin 190 200
Dikey Hareket / mm H 1600 1600
Min. Tasima Yiksekligi / mm *h 200 200
Max. Manipilator Yuksekligi / mm *Hmox 2825 2825
Max. Tavana Montaj Yuksekligi / mm  *Hf 2800 2800
Min. Manipulotdr Yuksekligi / mm *Hmin 2300 2300

* isaretli dlctler misteri ihtiyacina gére degisebilir.

Ayak Tabani Olctileri (mm)
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@PM Transporter

Maniptlator , -

iki Halatl Pnématik

Transporter Pnomatik ManipUlatorleri, operator merkezli yikleri, calisma alani iginde minimum efor ile

tasimak igin tasarlanmistir. Ydkin agirigini dengeleyerek operatérin yiki hizli ve glivenli sekilde
tasimasini saglar.

Tasinacak ylktin dengesi iki celik halatin balans Gnitesine baglanmasi ile saglanmaktadir. Manipllatorler
yere montaj, tavana montaj veya tavan arabali olmak Uzere Ug montaj sekline sahiptir. MUsterileri
ihtiyaclarina gére ya standart kanca ile ya da 6zel olarak tasarlanan tutucular ile tretilmektedir. iki koldan
olusan manipulatorin kol dénme eksenlerinde toplam iki adet freni vardir.

Kuruy, filtre edilmig (40um) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile ¢alisir.

120 kg max. tasima kapasitesi. 4.500 mm max. yaricap. 1.800 mm dikey hareket.
50 nl/min hava tiketimi.



Montaj Sekilleri

Transporter Yere Montaj

Transporter Tavan Araball

Tasima Kapasitesi / kg

Mox. Radyis / mm Rmax
Min. Radyus / mm Rmin
Dikey Hareket / mm H

Min. Tasima Yiksekligi / mm *h
Max. Manipilator Yuksekligi / mm *Hmaox
Max. Tavana Montaj Yuksekligi / mm — *Hf
Min. Manipulotdr Yuksekligi / mm *Hmin

* isaretli 8lctler misteri ihtiyacina gére degisebilir.
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@ PM Gentle

iki Halath Pnématik Manipulator

Gentle Pnématik Manipllator'n,
180 kg tasima kapasiteli versiyonu,
kiskacl fikstirtyle gériintilenmektedir.

Gentle Pndématik Manipulatorleri, operator merkezli yikleri, calisma alani iginde minimum efor ile

tasimak igin tasarlanmistir. YUkin agirhigini dengeleyerek operatoriin yikia hizli ve guvenli sekilde
tasimasini saglar.

Tasinacak ytkin dengesi iki celik halatin balans tnitesine baglanmasi ile saglanmaktadir. Manipdlatorler
yere montaj, tavana montaj veya tavan araball olmak Uzere Ug montaj sekline sahiptir. Musterileri
ihtiyaclarina gére ya standart kanca ile ya da &zel olarak tasarlanan tutucular ile tretilmektedir. iki
koldan olusan manipdlatdriin kol dénme eksenlerinde toplam iki adet freni vardir.

Kuruy, filtre edilmig (40um) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile ¢alisir.

180 kg max. tasima kapasitesi. 4.500 mm max. yaricap. 2.000 mm dikey hareket.
140 nl/min hava tiketimi.




Montaj Sekilleri

Gentle Yere Montaj

Gentle Tavan Arabali

Tasima Kapasitesi / kg

Max. Radyis / mm Rmax 3000 3500 4000 4500
Min. Radyts / mm Rmin 650 760 870 980
Dikey Hareket / mm H 2000 2000 2000 2000
Min. Tasima Yiksekligi / mm *h 200 200 200 200

Max. Manipilator Yuksekligi / mm *Hmox 3300 3300 3300 3300
Max. Tavana Montaj Yiksekligi / mm — *Hf 3750 3750 3750 3750
Min. Manipulatdr Yuksekligi / mm *Hmin 2900 2900 2900 2900

* isaretli dlctler misteri ihtiyacina gére degisebilir.
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@PM Helpful

Manipulator

iki Halatl Pnématik

Helpful Pnomatik Manipllatorleri, operatér merkezli yukleri, ¢alisma alani icinde minimum efor ile

tasimak icin tasarlanmistir. YUkUn agirigini dengeleyerek operatorin yiki hizli ve glvenli sekilde
tasimasini saglar.

Tasinacak yikin dengesi iki ¢elik halatin balans Gnitesine baglanmasi ile saglanmaktadir. Manipulatorler
yere montaj, tavana montaj veya tavan arabali olmak Uzere Gg montaj sekline sahiptir. Musterileri
ihtiyaclarina gore ya standart kanca ile ya da 6zel olarak tasarlanan tutucular ile Gretilmektedir. ki koldan
olusan manipUlatérin kol donme ekseninde ve ray hareketinde toplam iki adet freni vardir.

Kuru, filtre edilmis (40pm) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile calisir.

180 kg max. tasima kapasitesi. 6.000 mm max. yaricap. 1.600 mm dikey hareket.
68 nl/min hava tiketimi.



Montaj Sekilleri

Helpful Pergel

Tasima Kapasitesi / kg 90 /180

Max. Radyts / mm Rmaix 4000 / 6000
Min. Radyts / mm Rmin 1350
Dikey Hareket / mm H 1600
Min. Tasima Yuksekligi / mm *h 200
Max. Manipulator Yuksekligi / mm  *Hmaox 3870
Min. Manipulotor Yiksekligi / mm  *Hmin 2600
* isaretli 8lctler misteri ihtiyacina gére degisebilir.
g =
inin """ 'C“ 1“- .

Helpful Pergel Teleskopik

EEPOS aluminyum raylar yardimiyla,

Helpful Pnématik Manipulatérleri, gift rayl teleskopik sistem Uzerinde
calisabilir ve merkezden daha uzak mesafelere erisebilir.

Helpful Rayda

EEPOS Ving ile olan ortakligimiz
sayesinde, 6zel ihtiyaglariniz igin,
size 6zel tasarimlar ve ¢oztmler
Uretmekteyiz.
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@ PM Forceful

Rijit Kollu Pnématik

Forceful Pnématik Manipdilatér'iin,
i ™ 450 kg tasima kapasiteli versiyonu,
- - vakumla cam tasiyan fiksttrle

goriinttilenmektedir.

Forceful Pndmatik Manipulatorleri, operatér merkezli yikleri, calisma alani icinde minimum efor ile
tasimak icin tasarlanmistir. Ydkin agirhgini dengeleyerek operatorin yikd hizl ve guvenli sekilde
tasimasini saglar.

Manipulatorler, zemine veya tavana monte edilebilir. Forceful, agirliksiz bir durumda herhangi bir yonde
merkez ofset yUklerini manuel olarak islemek icin 6zellikle uygun &zel kavrama araglari ile donatilmistir.
lki koldan olusan manipllatoér, kol dénls ekseninde toplam iki adet frene sahiptir. Cok yonlU yapisi, her
calisma ortamina uymasini saglar.

Kuru, filtre edilmis (40um) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile calisir.

450 kg max. tasima kapasitesi. 4.000 mm max. yaricap. 2.450 mm dikey hareket.
140 nl/min hava tiketimi.




Montaj Sekilleri

Forcefu’ Yere Montaj
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For ceful Teknik Detaylar
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Tasima Kapasitesi / kg 450 300 215 150 100
Max. Radyts / mm Rmax 2000 2500 3000 3500 4000
Min. Radyus / mm Rmin 580 755 850 1000 1150
Dikey Hareket / mm H 1300 1700 2000 2400 2450
Min. Tasima Yiksekligi / mm I 200 200 200 200 200
Max. Maniptlator Yuksekligi / mm *Hmax 3860 4070 4225 4420 4610
Max. Tavana Montaj Yiksekligi / mm *Hf 4100 4100 4800 5000 5000
Min. Manipulotor Yuksekligi / mm *Hmin 2000 2000 2000 2000 2000
Radius 1 R1 1750 2170 2610 3035 3465
Radius 2 R2 1750 2170 2610 3035 3465
* isaretli dlctler misteri ihtiyacina gére degisebilir.
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Ozel Tasarim Fiksttirler

PM Manipulatorleri'yle
taslyacaginiz yik ne olursa olsun,
o yUke 6zel fikstlr tasarimlari
gelistiriyoruz. Ergonomik, saglam
ve glvenli tasima igin, isinize

ozel tasarladigimiz fikstirlerle
size 0zel ¢ozUmler Uretiyoruz.
Vakum, pnématik ya da
manyetik yakalayicilarla,

her ytku kolaylikla taslyacak
tasarimlar gelistiriyoruz.
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@ PM Powerful

nématik Manipdlator

Rijit Kollu P

Powerful Pnématik ManipUlatér'in,
750 kg tasima kapasiteli versiyonu,
vakumla kiivet tasiyan fikstiirle
gortintlilenmektedir.

Powerful Pnomatik Maniptlatorleri, operatdr merkezli yikleri, calisma alani iginde minimum efor ile
tasimak igin tasarlanmistir. YUkin agirigini dengeleyerek operatoriin yikia hizli ve guvenli sekilde
tasimasini saglar.

Manipulatérler, zemine veya tavana monte edilebilir. Powerful, agirliksiz bir durumda herhangi bir yonde
merkez ofset ylklerini manuel olarak islemek igin 6zellikle uygun ézel kavrama araglari ile donatilmistir.
lki koldan olusan manipUlatdr, kol donls ekseninde toplam iki adet frene sahiptir. Cok yonlG yapisi, her
calisma ortamina uymasini saglar.

Kuruy, filtre edilmig (40um) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile ¢alisir.

750 kg max. tasima kapasitesi. 4.500 mm max. yaricap. 2.450 mm dikey hareket.
270 nl/min hava tiketimi.




Montaj Sekilleri

Powerful Yere Montaj "
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Powerf ul Teknik Detaylar

Ayak Tabani Olctileri (mm)
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Tasima Kapasitesi / kg 750 570 425 320 240
Max. Radyts / mm Rmaix 2500 3000 3500 4000 4500
Min. Radyus / mm Rmin 755 850 1000 150 1300
Dikey Hareket / mm H 1600 1900 2300 2450 2450
Min. Tasima Yiksekligi / mm I 200 200 200 200 200
Max. Maniptlator Yuksekligi / mm *Hmax 4215 4370 4560 4755 4950
Max. Tavana Montaj Yiksekligi / mm *Hf 4200 4900 5000 5100 5100
Min. Manipulotor Yuksekligi / mm *Hmin 2000 2000 2000 2000 2000
Radius 1 R1 2195 2635 3060 3485 3915
Radius 2 R2 2195 2635 3060 3485 3915
* isaretli dlctler misteri ihtiyacina gére degisebilir.
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Ozel Tasarim Fiksttirler
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@PM Hercules

Rijit Kollu Pnématik

Hercules Pnématik ManipUlatér'in,
1.200 kg tasima kapasiteli versiyonu,
kagit bobin fikstirtiyle gériintilenmektedir.

Hercules Pnomatik Manipulatorleri, operator merkezli yikleri, ¢alisma alani igcinde minimum efor ile
tasimak igin tasarlanmistir. YUkin agirigini dengeleyerek operatoriin yikid hizli ve guvenli sekilde
tasimasini saglar.

Manipulatorler, zemine veya tavana monte edilebilir. Hercules, agirliksiz bir durumda herhangi bir yonde
merkez ofset ylklerini manuel olarak islemek igin 6zellikle uygun 6zel kavrama araglari ile donatilmistir.
lki koldan olusan manipUlatdr, kol donUs ekseninde toplam iki adet frene sahiptir. Cok yonlG yapisi, her
calisma ortamina uymasini saglar.

Kuruy, filtre edilmig (40um) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile ¢alisir.

1.200 kg max. tasima kapasitesi. 4.500 mm max. yaricap. 2.200 mm dikey hareket.
475 nl/min hava tiketimi.




Montaj Sekilleri
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Hercules Teknik Detaylar

Rmax

Rmax
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Tasima Kapasitesi / kg 1200 1000 800
Max. Radytis / mm Rmax 2500 3000 3500
Min. Radyts / mm Rmin 832 882 990
Dikey Hareket / mm H 1400 1625 1900
Min. Tasima Yiksekligi / mm “In) 200 200 200
Max. Manipulator Yuksekligi / mm *Hmax 4152 4375 4650
Max. Tavana Montaj Yiksekligi / mm  *Hf 4300 4415 4545
Min. Manipulator Yuksekligi / mm *Hmin 2000 2000 2000
Radius 1 R1 2302 277 3232
Radius 2 R2 2254 2715 3166

* saretli Slciiler miisteri ihtiyacina gore degisebilir.
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@ PM Galactus

Rijit Kollu Pnématik

Galactus Pnématik Maniptlatér'in,
1.850 kg tasima kapasiteli versiyonu,
agir silindir fikstrdyle

goriintilenmektedir.

Galactus Pnématik ManipUlatorleri, operator merkezli yikleri, ¢calisma alani igcinde minimum efor ile
tasimak igin tasarlanmistir. YUkin agirigini dengeleyerek operatoriin yikid hizli ve guvenli sekilde
tasimasini saglar.

Manipulatorler, zemine veya tavana monte edilebilir. Galactus, agirliksiz bir durumda herhangi bir yonde
merkez ofset ylklerini manuel olarak islemek igin 6zellikle uygun &zel kavrama araglari ile donatilmistir.
lki koldan olusan manipUlatdr, kol donUs ekseninde toplam iki adet frene sahiptir. Cok yonlG yapisi, her
calisma ortamina uymasini saglar.

Kuruy, filtre edilmig (40um) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile ¢alisir.

1.850 kg max. tasima kapasitesi. 5.000 mm max. yaricap. 3.000 mm dikey hareket.
995 nl/min hava tiketimi.




Montaj Sekilleri

Galactus Yere Montd)
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Galactus Teknik Detaylar
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R2 Rmin | Rmin R2
Tasima Kapasitesi / kg 1850 1600 1300 1100 950 780
Max. Radytis / mm Rmax 2500 3000 3500 4000 4500 5000
Min. Radyts / mm Rmin 800 920 1034 1139 1250 1342
Dikey Hareket / mm H 1500 1830 2150 2450 2750 3000
Min. Tasima Yiksekligi / mm “In) 200 200 200 200 200 200
Max. Maniptlator Yuksekligi / mm *Hmax 4405 4734 5052 5350 5652 5902
Max. Tavana Montaj Yiksekligi / mm — *Hf 4822 4980 5132 5275 5420 5540
Min. Manipulotor Yuksekligi / mm *Hmin 2000 2000 2000 2000 2000 2000
Radius 1 R1 2259 2707 3156 3608 4060 4520
Radius 2 R2 2207 2643 3081 3523 3964 4415
* isaretli dlctler misteri ihtiyacina gére degisebilir.
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@ PM Reel Master
Servo & Pnémati

k Manipulator

ihtiyaca gore tasima kapasitesi.
Kamera sistemi ile genis gorus alant.

oo ——
Servo hassasiyeti ve pn'o'mot:k sistem flexibilit
e

40 metreye kadar hat boyunda calisabilme.

PM Reel Master, karbon fiber, cam elyaf, iplik ve akrilik iplik gibi
strekli calisan hatlarda ham madde bobinlerini yiklemek Uzere,
Uretim sahasindaki ihtiyaclara yonelik servo ve pnématigin

bir arada kullanildigr 6zel bir ¢c6zGmdar.



Evet miimkun
k sizin lhttyaglarm:za gore

Cinkd biz, tam olara
tasarlayip, retiyoruz.

Industrial
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Eylp Sultan Mah. imam Rabbani Cad.
Bayraktarlar Sok. No: 4/2
Sancaktepe / ISTANBUL
+90 216 466 31 35
info@pmmanipulators.com
erha@erhaengineering.com
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PM Industrial Manipulators bir Erha Muhendislik markasidir.




